
据新华社电
神七飞船

成功释放伴飞卫星后， 伴飞

卫星对飞船进行了摄像和照

像， 这些图像和视频资料随

即传回北京飞行控制中心。

研制小卫星的中科院上

海技术物理研究所副所长沈

学民表示： 通过卫星搭载的

成像设备， 伴飞小卫星将获

得首张中国航天器在轨飞行

的三维立体外景照片。 他透

露：“伴飞小卫星上的相机携

有广角和长焦两个镜头，能

够捕捉4米至2公里内的清晰

图像。 ”完成对飞船的测试任

务后， 小卫星还将进行了多

次变轨，逐步逼近，最终形成

围绕轨道舱的绕飞。

●伴星飞行状态失灵，失去工作能力

●控制出现偏差，没能实现绕飞
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神七飞天

伴飞过程全解构

小伴星跟拍神七 分钟

随即发回首张中国航天器在轨飞行的三维立体外景照片

伴飞小卫星可能面临的意外

●进行微小卫星技术试验验证，发展空间应用技术。

●为实施交会对接任务积累经验。

●为主航天器提供服务。

小伴星技术３ 大功能

释放
航天员回到舱内后，地

面遥控发出释放指令，包带

解锁，伴星由弹簧机构推出

进入既定轨道。

对飞船定向
伴星实时解算目标方

位，并控制相机对飞船定向

首先进行彩色视频观测。

拍摄飞船
20

分钟
宽视场相机每3秒获得

一幅飞船静态图像，经高效

压缩后存储。 随后，伴星逐

渐远离飞船，切换到窄视场

相机，继续从多角度获取飞

船在轨运行图像。

对地定向
20分钟观测任务完成

后，伴星从对飞船定向转为

对地定向，在测控站上空将

存储图像下传地面。 返回舱

返回后，伴星飞行在仍然在

轨飞行的轨道舱后方100多

公里的共面轨道上。

接受地面变轨参数
地面测控网通过测距

测速确定伴星运行轨道，轨

道舱与伴星的轨道数据统

一汇集到北京航天飞行控

制中心， 经过运算分析，生

成变轨参数，上注到伴星。

伴随轨道舱飞行
根据收到的参数，伴星

自主调整变轨姿态，在预定

时刻实施轨道机动，逐步接

近轨道舱，达到对轨道舱的

伴随飞行目标。 最终形成并

保持对轨道舱的同轨道面

椭圆绕飞。

长期管理
伴星成功完成伴飞技

术试验后，转入长期管理阶

段。 伴星的3个月留轨寿命

期内， 会进行测轨跟踪、遥

测等工作，并合理考虑进行

轨道维持。
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